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شــفت: شــفت الكتروموتورهــا بــا یــک ســرخروجی تولیــد می‌گــردد . ابعــاد نهایــی شــفت‌ها 
بــا تلرانس‌هــای دقیــق توســط دســتگاه‌های CNC ماشــین کاری می‌شــود، خــار و جــای خــار 
بــرروی شــفت و طبــق اســتاندارد DIN 6880 می‌باشــد. دایکاســت روتورهــا بــا آلومینیــوم خالــص 
ــل  ــتگاه‌های کام ــا دس ــا ب ــس دینامیکــی آن‌ه ــا، باİن ــل روتوره ــد کام ــس از تولی ــد و پ می‌باش

ــرد. دقیــق صــورت می‌گی
ــا فریــم آلومينيومــي، جعبــه ترمینــال بــه صــورت  جعبــه ترمینــال: در الکتروموتورهــای ب
یکپارچــه بــا فریــم، ريختــه گــري مي‌شــود و امــکان هدایــت کابل‌هــای بــرق را از قســمت راســت 
ــاس  ــر اس ــتاندارد ب ــای اس ــور گلنده ــن منظ ــه ای ــازد و ب ــم ‌می‌س ــال فراه ــه ترمین ــپ جعب و چ
اســتاندارد DIN 46320 اســتفاده می‌شــود. در الکتروموتورهــای بــا فریــم چدنــی و جعبه ترمینال 
بصــورت جداگانــه ریختــه گــری می‌شــود و امــکان هدایــت کابل‌هــای بــرق را در هــر چهــار جهــت 

الکتروموتــور می‌توانــد فراهــم ســازد.
مقاومــت  بــا  آمیــد  پلــی  جنــس  از  الکتروموتور‌هــا  پروانــه  الکتروموتورهــا:  تهویــه 
مکانیکی‌بــاİ تولیــد گردیــده کــه در انتهــای الکتروموتورهــا بــرروی شــفت نصــب می‌شــود هــوا 
توســط چرخــش پروانــه از عقــب الکتروموتــور بــه طــرف جلــو و بــر روی بدنــه دمیــده می‌شــود.

فریــم آلومینیومــی: فريــم الكتروموتورهــای ســایز 160-56  از جنــس آلیــاژ آلومينيــوم، بــه 
روش دایکاســت ريختــه گــري مي‌شــود.

فریــم چدنــی: فریــم الکتروموتورهــای ســایز 355-100 از جنــس چــدن ریختــه گــری 
می‌شــود.

بلبرینــگ: بلبرینگ‌هــای مــورد اســتفاده تــا ســایز فریــم 160 از نــوع 2Z و از 160 بــه بــاİ از 
نــوع Z می‌باشــند. بــرای بلبرینگ‌هــای نــوع Z امــکان گریــس کاری از طریــق گریــس خــور وجــود 
دارد.  در مــوارد نیــاز، بنــا بــه درخواســت مشــتری و بــا توجــه بــه مقتضیــات کار، بــه جــای بلبرینگ 

رول بيرينــگ نصــب می‌گــردد.
درجــه حفاظــت: میــزان حفاظــت الکتروموتورهــا در مقابــل نفــوذ ذرات خارجــی، آب و گــرد و 

غبــار بــر اســاس اســتاندارد IEC-60034-5 تعریــف می‌شــود.
ولتــاژ و فركانــس: الکتروموتور‌هــای ‌صنعتــی موتــوژن بطــور معمــول بــرای کار بــا فرکانــس 
ــد، الکتروموتورهــای  ــا جــداول مشــخصات نامــی طراحــی شــده ان ــق ب 50HZ و ولتاژهــای مطاب
طراحــی شــده بــرای کار بــا فرکانــس 50HZ را مــی تــوان بــا منبــع تغذيــه 60HZ نیــز به کار بــرد. در 
ایــن صــورت بــرای بــه دســت آوردن مشــخصات کارایــی جدیــد، ضمــن ثابــت نگــه داشــتن ولتــاژ 

نامــی، ســایر اطلاعــات داده شــده در جــداول را بایســتی در ضرایــب تبدیــل ضــرب کــرد.

اطĲعات فنی عمومی
الکتروموتور‌های القایی با روتور قفس سنجابی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen
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پĲک الکتروموتور
توضیح علائم مندرج در پلاک محصول ) الکتروموتور موتوژن(

	1 تیپ موتور شامل اندازه فریم و تعداد قطب ) ساختمان موتور‌های تک‌فاز(.
	2 دائم کار )کاردهی(.
	3 تعداد فاز.
	4 توان موتور به کیلووات / اسب.
	5 فرکانس تغذیه.
	6 جریان موتور.
	7 ولتاژ.
	8 اتصال مثلث.
	9 اتصال ستاره.

کلاس عایقی10	.
درجه حفاظت در برابر نفوذ11	.
شماره سریال12	.
ضریب قدرت13	.
نحوه نصب14	.
سطح مجاز استرس عایق15	.
دور در دقیقه16	.

نحوه نصب الکتروموتور‌ها
امکان نصب در موقعیت‌های مختلف الکتروموتور در فریم‌های مختلف

نحــوه نصــب الکتروموتــور: درصورتی‌کــه در کاربــرد مــد نظــر مصــرف کننــده نیــروی محوری 
قابــل توجهــی بــه شــفت موتــور وارد می‌شــود İزم اســت در ســاخت موتــور از یاتاقان‌هــای تمــاس 
ــی  ــای غلتش ــه یاتاقان‌ه ــز ب ــزرگ نی ــعاعی ب ــای ش ــن نیرو‌ه ــود، همچنی ــتفاده ش ــی اس زاویه‌ای

اســتوانه‌ایی نیــاز دارنــد.
BasicFrame

 No. B35B34B14B5B3

•••••56~112

•——••132~160

•——••225-180

•———•355-250

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen
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استاندارد ها
استاندارد‌های حفاظت در برار نفوذ گرد و غبار و مایعات

کĲس حفاظتیعدد سمت چپعدد سمت راست

 حفاظــت از الکتروموتور در مقابــل ریزش قطرات آب تا

زاویه 15 درجه نســبت به خط عمود

حفاظــت از الکتروموتور در مقابل اجســام 

12 میلیمتر از  جامد بزرگتــر 
IP22

 حفاظــت در مقابل آبی که بــه صورت قطره ای از هر

جهت به روی الکتروموتور پاشــیده می‌شــود

حفاظــت در مقابل اجســام جامد خارجی به 

یــک میلیمتر از  قطر پیش 
IP44

حفاظــت در مقابــل نفوذ گرد و غبار

به داخــل الکتروموتور

زیاد  مقیاس  در 

IP54

حفاظــت در مقابل آبی که از نازل

 سرشــیلنگ از هر جهت به روی الکتروموتور پاشــیده

می‌شود

IP55

حفاظــت در مقابــل نفوذ گرد و غبار

الکتروموتــور بطور کامل به داخل 
IP65

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen


7 الکتروموتور موتوژن

Motor Size
Flange Dimensions

P M N S
80-90 200 165 130 M10

100 -112 250 215 180 M12

132 300 265 230 M12

مشخصات ابعادی
 الکتروموتور‌های ضد انفجار - سایز فریم 80-132

Frame Size Metric Threads
80-90 1×M20×1.5+1×M25×1.5

100-132 1×M20×1.5+2×M32×1.5

Cable Glands Sizesاندازه‌های گلند کابل

Motor Size A1 B1 H1

Ex db  80-132 175 170 115

Ex db eb  80-132 210 188 63

FRAME

NO. IEC A AA AB AC AD B B’ BA BB C D DB E EG F G GA GD H HA HC HD K L LD O LK

2
-8

 P
o

le
s

80M 125 34 160 175 92 100 125 32 150 50 19 M6 40 16 6 15.5 21.5 6 80 10 160 300 10 340 170 20 32

90SL 140 34 175 195 92 100 125 32 150 56 24 M8 50 19 8 20 27 7 90 10 190 315 10 405 180 20 40

100L 160 45 220 215 92 140 _ 41 170 63 28 M10 60 22 8 24 31 7 100 10 210 335 12 440 194 25 50

112M 190 45 220 215 92 140 _ 39 170 70 28 M10 60 22 8 24 31 7 112 15 210 350 12 440 194 25 50

132SM 216 44 245 275 92 140 178 48 210 89 38 M12 80 28 10 33 41 8 132 17 265 390 12 540 234 30 70

• تمامی ابعاد به میلیمتر می‌باشند

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen
Free Hand

Free Hand



8 الکتروموتور موتوژن

PO
LE تیــپ موتور اندازه

فریم
خروجی قدرت  در  سرعت 

نامی  بار 
rpm

ولتــاژ نامی
جریان
نامی  

A  

ر گشتاو
نامی  
N.m 

 راندمان 
EFF

قدرت   ضریب 
)Cosφ(

جریــان راه اندازی گشــتاور راه اندازی گشــتاور شکست ن  مما
ینرسی ا
Kg.m2

وزن مدل
پایه‌دار 

Kg

سطح 
یز KWنو HP جریــان نامی گشــتاور نامی گشــتاور نامی

3
0

0
0

 r
p

m
 -

 2
 P

o
le

EExd  80MA2 80M 0.75 1 2861 230Δ/400 Y 1.62 Y 2.5 77.2 0.86 7.3 3.7 3.8 0.0006 37 59

EExd  80MB2 80M 1.1 1.5 2831 230Δ/400 Y 2.21 Y 3.7 81.1 0.89 5.7 3.0 3.2 0.0007 39 59

EExd  90SLA2 90SL 1.5 2 2881 230Δ/400 Y 3.0 Y 5 81.9 0.88 6.7 3.0 3.5 0.001 50 65

EExd  90SLC2 90SL 2.2 3 2871 230Δ/400 Y 4.19 Y 7.3 84.6 0.90 7.5 2.7 3.5 0.0014 53 65

EExd  100LA2 112M 3 4 2899 400Δ/690 Y 5.5 Δ 10 85.9 0.91 7.5 2.2 3.0 0.0036 67 65

EExd  112MB2 112M 4 5.5 2901 400Δ/690 Y 7.5 Δ 13 88.5 0.90 7 2.4 3.0 0.0043 70 65

EExd  132SMB2 132SM 5.5 7.5 2905 400Δ/690 Y 10 Δ 18 87.0 0.88 6.7 2.4 3.3 0.009 98 71

EExd  132SMD2 132SM 7.5 10 2914 400Δ/690 Y 13.8 Δ 25 88.5 0.90 7.6 2.8 3.6 0.012 106 71

 

1
5

0
0

 r
p

m
 -

 4
 P

o
le

EExd  80MA4 80M 0.55 0.75 1421 230Δ/400 Y 1.4 Y 3.7 76.1 0.75 4.9 2.3 2.7 0.001 38 59

EExd  80MB4 80M 0.75 1 1413 230Δ/400 Y 1.8 Y 5.1 77.3 0.78 5.1 2.4 2.7 0.0012 38 59

EExd  90SLA4 90SL 1.1 1.5 1435 230Δ/400 Y 2.48 Y 7.3 79.9 0.80 6.7 2.8 3.5 0.002 51 54

EExd  90SLC4 90SL 1.5 2 1431 230Δ/400 Y 3.31 Y 10 80.9 0.81 6.5 2.9 3.4 0.003 53 54

EExd  100LA4 112M 2.2 3 1441 230Δ/400 Y 4.4 Y 14.5 85.8 0.86 7 2.7 3.3 0.0075 67 52

EExd  100LB4 112M 3 4 1442 400Δ/690 Y 6.1 Δ 20 85.5 0.83 7 2.7 3.4 0.0081 69 52

EExd  112MC4 112M 4 5.5 1436 400Δ/690 Y 8.4 Δ 27 85.0 0.81 6.9 2.9 3.7 0.0093 72 52

EExd  132SMB4 132SM 5.5 7.5 1448 400Δ/690 Y 11.4 Δ 36 87.0 0.80 6.7 3.1 3.3 0.02 102 60

EExd  132SMD4 132SM 7.5 10 1447 400Δ/690 Y 15.4 Δ 50 87.9 0.80 6.6 3.1 3.4 0.03 108 60

درجه حفاظت IP 56 , 65 , 66 بنابر تقاضا قابل ارائه است.
 الکتروموتور‌ها برای ولتاژ‌های 415V - 400 -380  و فرکانس 50HZ  مطابق استاندارد  IEC 1-60034 درنظر گرفته شده اند، مقادیر 

جدول برای ولتاژ  400  و فرکانس  50HZ  داده شده است .

مشخصات فنی
)LV Flameproof motors EX dp/Ex db eb IICT4Gb( الکتروموتور‌های سه فاز القائی ضد انفجاری تک دور فریم چدنی روتور قفس سنجابی از نوع

)ABB( با دانش فنی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen
Free Hand



9الکتروموتور موتوژن

PO
LE تیــپ موتور اندازه

فریم  

خروجی قدرت  ســرعت در بار 
rpm نامی  ولتــاژ نامی جریان

A نامی   
ر گشتاو

N.m نامی   
 راندمان 

EFF

قدرت   ضریب 
)Cosφ(

جریــان راه اندازی گشــتاور راه اندازی گشــتاور شکست ممان اینرســی
Kg.m2

وزن مدل
پایه‌دار

سطح 
یز نو

KW HP جریــان نامی گشــتاور نامی گشــتاور نامی
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EExd  80MA6 80M 0.37 0.5 957 230Δ/400 Y 1.22 Y 3.7 72.2 0.6 5 3.4 3.6 0.0022 38 55

EExd  80MB6 80M 0.55 0.75 942 230Δ/400 Y 1.66 Y 5.6 72.2 0.66 4.5 2.8 2.9 0.0022 38 55

EExd  90SLA6 90SL 0.75 1 942 230Δ/400 Y 2.17 Y 7.6 72.8 0.68 4.5 2.8 3.2 0.0036 50 44

EExd  90SLC6 90SL 1.1 1.5 940 230Δ/400 Y 3.25 Y 11 74.4 0.66 4.6 3.1 3.4 0.0037 52 44

EExd  100LA 112M 1.5 2 956 230Δ/400 y 3.6 Y 15 80.3 0.74 4.9 2.3 2.9 0.0012 66 47

EExd  112MB6 112M 2.2 3 950 230Δ/400 Y 5.2 Y 22 80.9 0.75 4.8 2.2 2.8 0.0014 69 50

EExd  132SMB6 132SM 3 4 961 400Δ/690 Y 6.9 Δ 30 82.4 0.76 6.1 2.1 3.0 0.0032 102 57

EExd  132SMC6 132SM 4 5.5 967 400Δ/690 Y 9.3 Δ 39.5 84.9 0.73 6.6 2.3 3.4 0.034 104 57

EExd  132SMD6 132SM 5.5 7.5 958 400Δ/690 Y 12.5 Δ 55 84.8 0.75 6.7 2.2 3.0 0.036 106 57
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EExd  80MA8 80M 0.18 0.25 720 230Δ/400 Y 1.08 Y 2.4 51.8 0.46 3.2 3.7 4.0 0.0022 38 36

EExd  80MB8 80M 0.25 0.33 705 230Δ/400 Y 1.15 Y 3.4 56.0 0.56 3.0 2.6 2.8 0.0022 38 36

EExd  90SLA8 90SL 0.37 0.5 695 230Δ/400 Y 1.34 Y 5.1 63.6 0.62 3.0 2.0 2.2 0.0036 50 36

EExd  90SLC8 90SL 0.55 0.75 695 230Δ/400 Y 2.05 Y 7.6 65.0 0.6 3.1 2.2 2.4 0.0037 52 36

EExd  100LA8 112M 0.75 1 720 230Δ/400 Y 2.6 Y 10 73.5 0.57 3.8 2.0 2.9 0.012 66 44

EExd  100LB8 112M 1.1 1.5 717 400Δ/690 Y 3.9 Y 15 74.0 0.55 3.7 2.1 2.9 0.012 66 46

EExd  112MC8 112M 1.5 2 713 400Δ/690 Y 5 Y 20 75.6 0.57 3.7 2.0 2.7 0.014 70 44

EExd  132SMC8 132SM 2.2 3 720 400Δ/690 Y 6.3 Δ 29 78.6 0.64 4.7 2.0 2.9 0.034 104 59

EExd  132SMD8 132SM 3 4 710 400Δ/690 Y 8.0 Δ 40 79.3 0.69 4.1 1.7 2.3 0.036 104 59

درجه حفاظت IP 56 , 65 , 66 بنابر تقاضا قابل ارائه می‌باشد.
 الکتروموتور‌هــا بــرای ولتاژ‌هــای 415 - 400  -  380  و فرکانــس 50HZ  مطابــق اســتاندارد  IEC 1-60034 درنظــر گرفتــه شــده انــد، مقادیــر 

جــدول بــرای ولتــاژ  400  و فرکانــس  50HZ  داده شــده اســت .

]LV Flameproof motors Ex dp/Ex db eb IICT4Gb[ الکتروموتور‌های سه فاز القائی ضد انفجاری تک دور فریم چدنی روتور قفس سنجابی از نوع

)ABB( با دانش فنی

Cooling: IC 411 	F)155(  کلاس عایقی
V=400V    F=50HZ   IP = 55 	B)130(  کلاس دمایی

https://www.kalasanati.com/%D8%AC%D8%B3%D8%AA%D8%AC%D9%88/86/%DA%A9%D8%A7%D9%84%D8%A7%DB%8C-%D8%B5%D9%86%D8%B9%D8%AA%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D8%A7%DB%8C%D8%B1%D8%A7%D9%86%DB%8C/%D8%A7%D9%84%DA%A9%D8%AA%D8%B1%D9%88%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%D8%B1-%D9%85%D9%88%D8%AA%D9%88%DA%98%D9%86-motogen
Free Hand


